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"Bohrmas chine fr 

Die Erfindung be tr if ft eine Bohrraaschine mit einem Tisch, auf 
den das Arbeitsstiick von Hand aufgedrtickt wird, mit einem yon 
einem Motor angetriebenen Bohrfutter mit Bohrer, dessen Vor- 
schub gegen das unter dem Druck der Hand gehaltene Arbeits- 
stUck mittels eines Hebels : geschieht, und mit einer Lampe ziim • 
Beleuchten des Werkstttckes . 

Kraf tbetriebene Bohrmaschinen diesef Art. sind in zablreichen 
Ausftthrungen bekannt. Diesen Maschinen ist es durchweg eigen- 
fcttmlich, dafi sie einen Motorantrieb haben, der mit einer Putter- 
einrichtung und einem darin gehaltenen Bohrer ausgestattet "ist, 
mit dem ein Loch in ein Arbeitsstftck gebohrt wird, wenn er von 
dem Motor angetrieben und zugleich gegen das Werksttlck geftthrt 
wird, Manchmal werden kraf fcgetriebene Bohrer von Hand gehalten 
und viele Maschinen haben eine Bohrfiadhe, auf der das Werk- 
stUck sicher befestigt wird. Die meisten der bekannten Maschinen 
arbeiten zufriedenstellend , doch fehlen manchen bekannten 
Maschinen eines oder mehrere Merkmale, die sie insbesondere zum 
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Bohren von Lochern in GuflstUcke aus Gips Oder in Modelle. geeig- 
net machen, wie sie auf dem Peld der Zahnprothesenherstellung 
gebraucht werden. Die Gsnuigkeitserfordernisse und die anderen 
Merkmale, die in Verbindung mit solchen Arbeiten wCinschenswert 
sind,umfassen die genaue Anbringung der L8cher, die in das 
Modell eingebohrt werden, ebenso wie die genaue Kontrolle ttber 
die Tiefe der LScher. Von groBer Wichtigkeit ist auch das Kenn- 
zeichen, dafi die LScher in genau festgelegten senkrechten 
Richtungen zu den FlSehen des Modells gebohrt werden, das auf 
der BohrflUche. . oder Bohrplatte der Maschine aufliegt. 

Manche Maschinen eignen sich nicht fttr das Bohren von zahlreichen 
• LGchern in ein Modell mit hoher Geschwindigkeit bei einfacher 
Handhabung. Auch ist es manchmal nicht einfach oder gar nicht 
durchfUhrbar, die Modelle auf der Bohrplatte festzuhalten und 
ihre Bewegung wShrend des Bohrens zu unterbinden, weil die 
Gipsgufistttcke oder Modelle unregelmSBige Formen haben, und auch 
weil sie weich und brUchig sind. Urn die Bewegung eines Modells 
beim Bohren zu verhindern,hat sich eine Arbeitsweise als ge- 
eignet erwiesen, bei der der Techniker das Modell beira Bohren 
mit beiden HSnden hSlt und es zugleich entsprechend dem Druck 
gegen die Bohrplatte preBt. Das Pesthalten des Modells mit bei- 
den HSnden ist jedoch bei zahlreichen bekannten Bohrmaschinen 
deshalb nicht mSglich, weil eine Hand hSufig dazu benStigt wird, 
die Maschine zu betatigen oder um den eigentlichen Bohrvorgang 
der Maschine zu bewerkstelligen. So ist z.B. bei einer be- 
kannten Maschine ein Hebel an einer Seite vorhanden, den der 
Bedienungsmann der Maschine erfassen und wShrend des Bohrvor- 
ganges bewegen muB. Hierdurch wird 'der Techniker am gleich*- 
zeitigen Gebrauch beider Hande zum sicheren Halten des Modells 
auf der Bohrplatte gehindert. 

Auf der anderen Seite sind Bohrmaschinen zum Bohren von Model- 
len mit anderen Bet&tigungsmitteln ausgestattet , beispielsweise 
mit Fufibetatigungen, wodurch diese Maschinen aber relativ 
kompliziert im Aufbau und teuer in der Herstellung werden. 
Ebenso liegt bei manchen Modellen, die anders als von Hand be- 
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arbeitet werden, nicht die erf of derliche MSglichkeit der Kon- 
trolle vor, die zur Steuerung der Geschwindigkeit des Bohrer- 
vorschubs in Richtung auf das Werkstttck erwtinscht ist. 

Keine der bekannten Maschinen verfUgt Uber einfache und wirksaxne 
Mittel, mit denen die genaue Stelle arigezeigt wird, wo die 
LScher zu bohren sirid. In den meisten Fallen blieb die genaue 
Lage der Bohrungen bis nach dem Beginn des Bohrens unbekannt. 

Es ist auch ein Nachteil der bekannten Maschinen , daft sie sich 
nicht f£Ir die tfberwachung durch den Zahntechniker eigneniu 

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, die Bohrmaschine so 
zu gestalten, dafc das feste und genaue Halten des ArbeitsstQcltes 
und seine Bearbeitung sowie das Ingafigsetzet* der Maschine durch- 
ftlhrbar sind, ohne dafi eine der beiden HSnde von dem Werkstilck 
gelBst wird. Bei der Losung die ser Aufgabe ist noc.h zu beachten, 
daA der Bedienungsmann die genaue Koritrolle ttber den Ort hat, 
wo die Bohrung angesetzt wird. 

Erfindungsgem&S wird dies dadurch erreicht, daS der Tisch eine 

Bohrplatte mit einem Loch ist, durch das der Bohrer von unten 

her eintritt und die Teil eines .MaschinengehSuses ist, daft ein 

« 

MotorgehSuse unterhalb der /Bohrplatte angeoirdnet ist und sich 
vertikal zusammen mit dem Motor, dem. Bohrfutter und dem Bohrer 
zwischen zwei Stellungen bewegen lSBt, in deren einer dier 
Bohrer unterhalb der QerflSche der" Bohrplatte steht und in 
deren anderer der Bohrer beim Bohren durch die Of fnung tlber die 
OberfJSbhe hinausragt, und dafi der Handgrif'f zwecks Verstellens 
des Motorgeh&uses mit Motor aus der Ausgangsstellung in die 
Bohrstellung zumindest mit einem Teil dicht bei der Bohrplatte 
angebracht ist, so daB der Handgriff und das Werkstltck auf der 
Bohrplatte gleichzeitig von Hand ergriffen werden kSnneh, urn den 
Handgriff zu bewegen, wShrend das Werksttlck in der Bohrstellung 
sicher festgehalten wird. 
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Bei einer Ausf Clhrungs f orm der Bohrmaschine nach der Er fin- 
dung ist ein pneumatischer oder hydraulischer Antrieb zur Be- 
wegung des MotorgehSuses in die beiden Stellungen unabhSngig 
von der Bewegung des Handgriffes - vorhanden. 

ErfindungsgemSB wird dera Techniker die Einstellung xmd Ober- 
wachung der Bohrungsgenauigkeit dadurch ermBglicht, daB die 
Lampe zur Beleuchtung des Werkstttckes im Abstand von und vertikal 
ausgerichtet nach der (Jffnung indder Bohrplatte angeordnet ist 
und einen Lichtstrahl wirft, der senkrecht auf die -obere PlSche 
der Bohrplatte und mittig in die flffnung gerichtet ist, so daB 
der auf das Werkstdck auftreffende Lichtstrahl dort die Stelle 
bezeichnet, in die der Bohrer eintreten mufi, wenn er mit dem 
Motor und dem MotorgehSuse aus der einen Stellung in die andere 
Stellung ttbergeht. 

Man sieht, daB mit der Erfindung erreicht wird, daft sich die 
Bohrmaschine zum Boirren von LBchern in Gipsabgflsse oder Mode lie 
eignet, und dabei nidit die Nachteile aufweist, die die bekannten 
Bohrmaschinen haben. Dabei ist sie einfach im Aufbau und sparsam 
in der Herstellung. 

Der Techniker, der die Maschine bedient, kann ohne weiteres den 

Handgriff zur Betatigung der Maschine handhaben und zugleich 

das Modell oder das GuBstttck in beiden HSnden sicher festhalten.^ 

Die MBglichkeit, die Bohrmaschine von Hand zu bedienen und 
wahlweise die Handbedienung auBer TStigkeit zu setzen und daftlr 
eine pneuraatische Betatigung wirksam werden zu lassen, ist mit 
einfachen Mitteln gel6st und bedeutet einen technischen Port- 
schritt gegenttber den bekannjten Maschinen. Die wahlweise Be- 
tatigung der Bohrmaschine durch Handbedienung oder mit pneu- 
matischer Einrichtung, kann beispielsweise durch eine FuBbe- 
dienung bewirkt werden, wobei die Steuerung in jedem Pall so 
durchgefOhrt wird, daB der Techniker wMhrend des Bohrens das 
Werkstttck mit beiden HSnden festhSlt. 
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Bei einer Ausf tthrungsf orm der Erfindung hat die Bohrmas chine 
eine Bohrplatte und ein MotorgehSuse unterhalb der Bohrplatte, 
das in senkrechter Richtung ftin- und herbewegt werden kann und 
dabei in zwei oberen seitlich angeordneten Fahrungsstif ten und 
einem unteren mittig -angeordneten Ftthrungsstif t bewegt wird. 

Zur Fortftlhrung des Erf indungsgedankens 1st bei dem Ausfdhrungs- 
beispiel der Maschine vorgesehen, dafi bei Betfitigung sowohl yon 
Hand als auch pneumatisch eine Sperrvorrichtung vorhanden ist, 
die den von Hand bewegbaren Hebel in seiner Stellung verriegelfc, 
so dafl er sicher.oan seinem Platz bleibt,und dafi er von dem Tecli- 
niker als eine feste Sttttze filr seine Hand benutzt werden kann, 
wShrend er das WerkstUck bohrt. 

Die Beleuchtungseinrichtung ist in einem auskragenden Gestell 
auf der Oberseite der Plattform befestigt. Der Lichtstrahl, den 
sie senkrecht zur Ebene der Bohrplatte ausstrahlt, gibt die 
genaue Stelle an, wo ein Loch von der Unterseite her in das 
GufistUck oder das Modell gebohrt wird, das auf der Bohrplatte 
aufliegt. - 

Erf indungsgemaa ist die Beleuchtungseinrichtung zugleich mit 
einer Lichtanzeige verbunden, die bequem in AugenhShe des 
Technikers oberhalb der Bohrplatte auf leuchtet * 

Ferner sind bei dem AusfUhrungsbeispiel AnschlSge vorgeseheji, 
die zwischen dem beweglichen Bohrer bzw. MotorgehSuse und der 
Bohrplatte angeordnet sind und genau die Tiefe des Bohrloches 
in dem Gipsgufistilck festl,egen, das' auf der Bohrplatte aufliegt. 
Hiermit wird zugleich verhindert, dafi die Finger des Technikers 
verletzt werden, wenn sie zwischen das verstellbare MotorgehSuse 
und die Bohrplatte geraten. 

Zur wahlweisen BetStigung der Bohrmaschine nach der Erfindung 
mit hydraulischer Kraft ist ein hydraulisches System mit einem 
Fludzylinder vorhanden, der an dem Matorgeh&use angreift. Der 
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Fludzylinder hat einen beweglichen Kolben und eine Kolbenstange , 
. die sich relativ zu dem Zylinder bewegen, wobei die ausgefahrene 
Kolbenstange sich an dem MaschinengehSuse absttttzt. Auch ist ein 
Stromungsregelventil vorgesehen, das den Zylinder rait Plud ver- 
sorgt, damit die Kolbenstange zum Angriff an dem Maschinenge- 
hfiuse ausffthrt. Vorteilhaf terweise sind bei der Maschine nach 
der Erfindung sowohl die HandbetStigung mit einem Handgrif f 
als auch die hydraulische Betatigungismit einem Hydraulikger&t 
vorgesehen, wobei Jedes Antriebsmittel unabh&ngig von dem anderen 
die Bohroperation bewirken kann. 

Es sind auch einstellbare AnschlSge zur Begrenzung der Bohrtiefe 
vorhanden, die zwischen dem MotorgehSuse und der Bohrplatte so 
einstellbar sind, daB die Bewegung des Motorgehftuses in Rich- 
tung gegeh die Bohrplatte von ihnen begrenzt wird. Auf diese 
Weise kann man die Tiefe der L3cher, die in das GipsguBstttck 
gebohrt werden sollen, genau bemessen. 

Mit der Beleuchtungseinrichtung, die einen Lichtstrahl auf das 
ArbeitsstQck wirft, ist es auf einf ache Weise ra5glich, das 
Werksttlck dahin zu rticken, wo der Lichtstrahl mit einer Mar-r 
kierung zusammenf Silt . Somit zeigt das Licht genau die Stelle 
an, an der auf der Unterseite das Loch gebohrt wird, wenn das 
Motorgeh&use rait dem Bohrer aus der einen in die andere End- 
stellung gelangt* 

Filr das MotorgehSuse mit der Bohreinrichtung sind Filhrungen 
zwecks Vertikalftthrung vorgesehen* Hierzu gehSren zwei FQhrungs- 
stifte, die sich von der Bohrplatte her beiderseits ihrer 
ttffnung senkrecht nach abw&rts erstrecken* Entsprechende 
Bohrungen in der Oberseite des MotorgehMuses nehmen die Ftthrungs- 
stifte jeweils auf. Auch ist ein sich aufwSrts erstreckender 
PUhrungsstift in dem MaschinengehSuse vorgesehen, der in eine 
entsprechende Bohrung im Unterteil des MotorgehSuses ein- 
greift. 

— * 

Fe*rner enthalt das hydraulische System eine Einrichtung zur 
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Regulierung der Geschwindigkeit ,mit der das Flud in den Plud- • 
zylirider eintritt. Hierdurch wird die Geschwindigkeit geregelt, 
mit der die Kolbenstange aus dem Zyiinder ausfShrt. 

In der Zeichnung ist ein Ausfflhrungsbeispiel der Erfindung dar- 
gestellt. Es sind: 

Pig, 1 eine Vorderansicht , 

Pig. 2 ein Schnitt durch die Maschine nach Pig* 1 entlang 
der Linie 2-2 , 

Pig. 3 eine Draufsicht auf das MotorgehSuse der Bohrmaschine 
nach Pig. 2, worin gezeigt wird* wie der Bedienungs- 
hebel urn den Urafang des Motorgeh&usedeckels. herumge- 
fOhrt ist, 

Pig. 4 eine Seitenansicht des Bedienungshebels nach den 
Pig. 1 und 3, 

Pig. 5 ein Bruchstttck aus der Seitenansicht eines inneren 
Teils des Bedienungshebels nach Pig. 4, rait einer 
Vertiefung in dem Hebel in die Zapfen eingreifen, 
die aus dem MotorgehSusedebkel vorstehen, 

Pig. 6 ein Schnitt entlang Linie 6-6 mit Einzelheiten der 
oberen Ptthrung fOr das MotorgehSuse in vertikaler 
Richtung, 

Pig* 7 eine Ansicht der Maschine riach Pig. 1 von hinten 

mit teilweise weggebrochenem Deckel, die die Anord- 
nung elektrischer und pneumatischer Telle im 
MaschinengehSuse erkenrien lSfit, 

Pig. 8 ein hydraulisches Schaltbild dsr Maschine nach Pig. 

1 als Alternative zur Handbetatigung mit dem Hebel, 
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Pig. 9 ein elektrisches Schaltbild filr die Bohrmaschine 
nach Pig. 1 mit den Verbindungen des Motors und 
der Lampe, und 

Fig. 10 eine Draufsicht auf das Maschinengehanse bei weg- 
genoramener Bohrplatte mit Darstellung einer hebel- 
betriebenen Sperrvorrichtung und rechter und 
linker Anschlftge, die zwischen LSsestellungen und 
Sperrstellungen verstellbar sind und zulassen Oder 
verhindern, daB der Hebel ura das GehSuse ver- 
schwenkt wird. 

In der Zeichnung tragen ahnliche oder gieiche Teile die gleichen 
Bezugszahlen. In Pig. 1 und 2 hat eine Bohrmaschine. 10 ein 
MaschinengehSuse 12 aus Gufi von allgemein L-Form. Das Maschinen- 
geh^use 12 hat einen senkrechten Teil 12a und ein Paar hori- 
zontaler GehSuseschenkel 14 beiderseits des Maschinengehftuses . 

Die GehSuseschenkel Ik verbindet eine GehSuseleiste 16, die sich 
in einigera Abstand von dem senkrechten Teil 12a erstreckt. 

Genau parallel zu den GehSuseschenkeln 14 verl£uft ein Vor sprung 
18, der sich annShernd ttber die LSnge der GehSuseschenkel er- 
streckt (Pig. 2). 

Die Bohrmaschine 10 ist ftlr ihre normale TStigkeit stationftn 
aufgestellt und kann auf einer ebenen PlSche ruhen, auf der die 
GehSuseschenkel lH aufliegen. Ein weiteres Bestahdteil der 
Bohrmaschine 10 ist ein Bohrgerat, das aus den Teilen besteht, 
die der Bewegung eines rotierenden Teils zugeordnet sind, mit 
dem gebohrt wird* Hierzu gehSrt ein MotorgehSuse 19,. das bei 
dieser Aus fflhrungs form (Pig. 1 und 2) im wesentlichen die Form 
eines rechteckigen Kastens hat. Das obere offene Ende des 
Motorgehauses 19 lafit sich mit einem Motorgehausedeckel 20 
verschlieBen. Nach rechts und links erstrecken sich von dem 
Motorgehausedeckel 20 (Pig. 1) Schwenkzapf en 22 (auch Fig. 3). 
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Die Arbeitsweise der Schwenkzapf en wird. noch beschrieben. 

Das Motorgehause 19 hat einen Boden 85, der etwa in seiner Mitte 
• einen Butzen 88 trSgt, \*elcher eine Lagerbttchse 90 enthSlt. Die 
Lagerbttchse 90 kann filr Linearbewegung ein waizlager sein oder 
kann aus Kunststoff wie "Teflon" oder "Nylon" besteheru In dem 
Butzen 88 steckt ein Ftthrungsstif t 24 (Pig. 2), der in der 
BUchse 90 gleiten kann. 

Fig, 1 zeigt auch elektrische Leitungen 26 p die von dem senk- 
rechten Teil 12a her in das Innere des Motorgehauses 19 gefdhrfc 
sind. 

Perner enthait der Boden des MotorgehSLuses 19 eine Mutter 27, die 
zur Befestigung eines Prefiluftzylinders 86 (Fig. 2) dient, dessen 
Arbeitsweise noch beschrieben wird, Der Prefiluf tzylinder fi6 hat 
eine Kolbenstange 28, die sich relativ zu dem Motorgehause 19 
bewegt und sich wShrend der TStigkeit des PreBluftzylinders 86 
nach unten erstreckt und an der Gehauseleiste 16 anschl&gt. In 
der GehSuseleiste 16 ist eine Vertiefung 29 vorgeseheroy die es 
zuiafit, daft sich das Motorgehause 19 vSllig nach unten bewegt, 
wenn der Prefiluftzylinder 86 aufier Betrieb ist. Im Falle, daB 
die Kolbenstange 28 sich in einer ttbermaMg eingezogenen Stellung 
befindet, kann die Vertiefung .29 sich das Motorgehause 19 bis 
zu einer Stellung, die ein Gummianschlag 30 bestimnrt, nach unten 
bewegen lassen. 

Aus dem Motorgehause 20 ragt nach oben ein Bohrer 32 heraus, der 
in einem Futter 34 (Pig. 2) befestigt ist. 

Zu jeder Seite des Futters 34 befinden sich FQhrungen 36, 38, 
die sich von der Bohrplatte 40 her nach unten erstrecken, und 
zur Ftthrung von St if ten dienen. Die Bohrplatte M0 liegt oberhalb 
des Motorgehauses 19 und hat eine horizontale obere Fiache 40 1 
und eine Offnung 41, durch die der Bohrer 32 hindurchtreten kann, 
wenn das Motorgehause 19, wie spater noch beschrieben vrird, sich- 
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nach oben bewegt. Entlang beiden Seiten der Bohrplatte ^40 ver- 
laufen Schtirzen 42, die als Anschl&ge an einen rechten Anschlag. 
44 und einen linken Anschlag. 46 jeweils anlaufen (Pig. 1). Die 
Anschlftge 44, 46 sind durch ein Hebelwerk miteinander verbunden, 
das in Pig. 10 dargestellt ist. Man kann die AnschlSge 44, 46 
ira Rahmen einer Sperrvorrichtung verwenden, die zwischen den 
Schilrzen 42 und einera Handgriff 50 untergebracht ist. Der nor- 
nialerweise verstellbare Hebel 50 wird dadurch an einer Bewegung 
nach oben gehindert, dafJ die AnschlSge 44, 46 zwischen dem 
Hebel und den SchGrzen untergebracht sind. Die Bedingungen, 
unter welchen eine solche Verriegelung wilnschenswert ist, werden 
im Verlauf der Beschreibung der Bohroperation der Bohrmaschine 
10 noch beschrieben. 

In den Pig. 1 und 2 sieht man, daf5 der Handgriff 50 l&ngliche 
Rippen 52 hat, die sich in seinem unteren Bereich erstrecken. 
Die Rippen 52 erleichtern die Handhabung. 

Der MotorgehSusedeckel 20 trSgt zur Begrenzung der Bohrtiefe 
einen Anschlag 56, dessen Hohe oberhalb des Deckels einstellbar 
ist. Der Bohrtief enanschlag 56 schlSgt an der unteren FlSche 
der Bohrplatte 44 an, wenn das UntergehSuse 19 die gewttnschte 
obere Stellung erreicht hat. Man sieht, daB, Je mehr der An- 
schlag 56 zu Beginn Uber dem MotorgehSusedeckel 20 vorsteht, 
um so geringer der Abstand ist, urn den sich das Motorgehftuse 
19 vor Erreichen des Anschlages 56 und der Bohrplatte 40 nach 
oben bewegen kann, Entsprechend wirc^aurch die Begrenzung der 
AufwSrtsbewegung des MotorgehSuses 19 das Mafi begrenzt, um das 
der Bohrer 32 Uber die obere Fl&che 40 f der Bohrplatte 40 
hinausragt und damit auch das Tief enmafi~ der L3cher, die in ein 
Werksttlck, beispielsweise ein zahnSrztliches GuBstttck oder 
Modell zu bohren sind. 

Ftthrungsstifte (Pig. 6) reichen aus jeder der Ptthrungen 36, 38 
nach unten in geeignete Offnungen des MotorgehSusedeckels 20 
hinein (Pig. 3). Zur Abdichtung gggen Staiab und Bohr spftne, die 
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eine .reibungslose TStigkeit der oberen Ftlhrungen beeintr&chtigen 
kdnnten, ist jeder Fdhrungsstift von einein Sehutzbalg umgeben* 
der zwischen den Ftthrungen 36, 38 und dem MotorgehSusedeckel 20 
.gehalten ist. Die vertikale Lage der BSlge 58 ist in den Pig. 2 
und 6 zu sehen. 

Pig, 2 zeigt, da£ die Bohrplatte MO durch ge eigne te Oder her- 
kSmmliche Mittel von dem senkrechten Teil 12a des Maschinenge- 
hSuses lttsbar ist. Durch das Abnehmen der Bohrplatte HO von dera 
senkrechten Teil 12a wird ein oberer waagerechter Bereich H5 
freigelegt, entlang dem sich ein Anschlagglied *l5a erstreekt* 
das den linken und rechten AnschlSgen M6 3 ,HH zugeordnet ist 3 wie 
in Pig* 10 am besteh zu sehen ist* 

Eine auskragende Beleuchtungsvorrichtung 60 (Fig. 2) trSgt ein 
Linsengehftuse 62, in dem eine Linsenbaugruppe 64 verstellbar ist. 
Die Linsenbaugruppe 6*$ bewegt sich so -nach oben und unten in dem 
LinsengehSuse 62, dafi ein Lichtstrahl der durch die Linse hin- 
durchfSllt, auf die Bohrplatte *IO oder auf ein WerkstUek fokus- 
siert wird, dae darauf aufliegt. Das IrinsengehSuse 62 und die 
Linsenbaugruppe 64 liegen bberhalb der tfffnung *fl. und sind danach 
in senkrechter Richtung ausgerichtet 3 so dalS ein Lichtstrahl aus 
der Linsenbaugruppe 64 vertikal rait dein Bohrer; 32 ausgerichtet 
ist und durch die Offnung 41 hindurchtritt . ' 

An der Beleuchtungsvorrichtung 60 befindet sich ein Anzeigelicht 
66, das dem Techniker, der die . Bohr mas chine bedient, anzeigt, 
daB die Maschine unter Strom steht, r -*ie noeh im Zusammenhang 
mit Pig. 9 beschrieben wird. Das Arizeige.lieht 66 kann ein durch- 
scheinendes oder durchschimmerndes Kunststoff teil haben, das 
durch das GehSuse der Beleuchtungsvorrichtung 60 hindurchgeht 
und in der N&he einer Gltihbirne 68 angeordnet 1st • Wenn die 
Gltthbirne 68 auf leuchtet , gibt sie zuglelch eine Anzeige durch 
das Anzeigelicht 66 und wirft einen Lichtstrahl durch die Linsen- 
baugruppe 64 auf die Bohrplatte kl. Die Gltthbirne 68 wird von 
einer Passung 70 gehalten, welche mit Hilfe einer Federklammer 
72 gleitbar auf der Beleuchtungsvorrichtung 6p befestigt ist. 
Die Passung 70 kann entsprechend aus der Normalstellung in Pig. 2 
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in den riickwSrtigen Bereich der Beleuchtungsvorrichtung verstellt 
werden. 

Weirn die Fassung 70 vollig aus der Federklammer 72 herausgezogen 
ist, kann man sie und die Gltihbirne 68 aus der Vorrichtung 60* 
entnehmen, beispielsweise wenn eine verbrauchte Gluhbirne 68 
ersetzt werden soil. Man kann einen Halter mit der Fassung 70 
verbinden, um sie zwecks Bewegung nach hint en gut fassen zu 
konnen. Die Beleuchtimgsvorrichtung 60 en thai t einen Hohlraum 
Oder Abteil 74, das mit einem Deckel 74a verschlossen ist. Ei- 
ne elektrische Leitung 76 versorgt die Gluhbirne 68 mit Strom 
und erstreckt sich von der Fassung 70 durch das Abteil 74 hin~ 
durch zwecks Verbindung mit einem Stromkreis, der noch in Ver- 
bindung mit Fig. 9 beschrieben wird. 

Man sieht in den Fig. 2 und 3, daB die Bohrmaschine 10 in dem 
Motorgehause 19 einen Motor 80 bat, der sicher an dem Motorge- 
hausedeckel 20 mittels Schrauben 82 oder sonstwie gehalten ist* 
Das Motorwellenlager 84 bef indet sich in der Offnu^g in dem 
Motorgehausedeckel und setzt die Reibung mit dem Bohrer herab. 
Das ftotorwell en lager 84 kann ein Walzlager oder auch ein Lager 
aus KunststofT sein, ^*„y, wie beispielsweise "Teflon" oder "Ny- 
Ion", der keinen hohen Reibungscoeff izienten hat. Das Putter 34 
kann ein herkommliches Bohrfutter sein und ist fiir die eigent- 
liche Erfindung ohne Bedeutung. Jedes geeignete Futter kann ver- 
wendet werden. 

Das senkrechte Teil 12a des MasrOiinengehauses 12 . enthalt ei- ~ • 
nen Hohlraum oder ein Abteil 92, das auf der Rucks eite mit ei- 
nem Deckel 94 verschlossen ist. Das Abteil 92 dient der Unter- 
bringung eines GroBteils des elektrischen und des pneumatischen 
Zubehors, der noch beschrieben wird. Beispielsweise kann hier 
ein Kondensator 90 un bergebracht werden, der verbal tnismeLBig 
groBe BaumaBe hat und an dem senkrechten Teil des Gehauses be- 
festigt wird. Beispielsweise kann an dem hinteren Deckel ein - 
Luftregler 98 befestigt werden, so daB eine aiiBere Luftzufuhr 
100 f die mit dem Luftregler 98 in Verbindung steht, von auBen 
leicht zuganglich ist. Es versteht sich, daB die Anordoung der 
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elektriscben*pneumatiscben Teile, die soeben b escbr ieb en wurde , 
als bildlicbes Muster za versteben ist und dafJ viele andere 
Moglicbkeiten, die elektriscben und pneumatisclien Teile unter— 
zubringen, gegeben sind, die der Erfindung in gleicbem JMaBe 
dienlicb sind # Aus der mit der vorliegenden Anmeldung gegeben en 
Lehre kann der Facbmann obne wei teres gleicbwe3?t;Lge Anordnxm- 
gen Oder Stellungen der Einzel teile ermoglicben. 

Nacb den Fig. 2 und 3 befinden sicb vier Scbrauben 104 in den 
Ecken des Motorgebausedeckel s 20, die dazu dienen, den Motor- 
gebausedeckel an dem Motorgebause 19 £ estzumacben. Es vrairde 
scbon gesagt, daS die Scbrauben82 dazu dienen ., den Motor 80 
an der Unterseite des Motorgebat&sedeckels 20 zu bef estigen.Aucb 
zeigt Pig. 3, da£ der einstellbare Anscblag 56 von dem Motors 
gebausedeckel 20 aufragt, wie oben bescbrieben wurde. In tJber- 
einstimmung mit dem bier bescbrieben en vorzugsweisen Ausfiib- 
rungsbeispiel bat der einstellbare Anscblag 56 eine obere Hut* 
in die man einen Scbraubenzieber durcb eine Gffnung in der Bobr- 
platte 40 (nicbt dargestellt) einsetzen kann, die sicb unmittel— 
bar oberhalb der Nute oder dem Scblitz des einstellbaren An- 
scblages 56 befindet. Vablweise kann man aucb den einstellbaren 
Anscblag 56 von Hand anf assen und einstellen. Der einstellbare 
Anschlag bat vorteilbaf terweise an seinem uiiteren Ende ein 
Scbraubstiick (nicbt dargestellt), das in ein Gewindeteil in den 
Motorgebausedeckel 20 eingreift. Brebt man* den einstellbaren 
Anscblag 56 entweder mit einem Scbraubenzieber oder von Hand, 
dann bestimmt das MaB, um das der einstellbare: Anscblag 56 in 
den Motorgebausedeckel 20 bineingescbraubt ist, wie weit der 
einstellbare Anscblag 56 sicb oberbalb des Motorgebausedeckel s 
20 erbebt. * 

Ancb siebt man in Pig. 3 nocb die Fubrungsl^Lger 120 fur die 

Bobrplatte beiderseits des Putters 34. Die Piibrungslager kon*- 

nen einfacbe Bucbsen sein, vrie das Motorwellenlager 84 oder wie 

die Lagerbiicbse 90 oder es konnen Lager fiir lineare Bewegung 

sein, welcbe die Reibung verringerri, die ein nicbt dargesteilter 

Fulirungsstift erfabrt, der in den Iragein 120 verfcikal bewegt 
* und 
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In den Pig- 1-5 ist ein wichtiges Kennzeichen der vorliegen— 
den Erfindung dargestellt, namlich der Handgriff 50 nahe bei 
der Bohrplatte 40, den man ergreifen kann, tun den Bohrer 32 von 
Hand anzuheben oder vorzudriicken, wahrend man zugleich mit bei- 
den Handen das Werkstiick oder das zahn ar z tli che GuBstiick oder 
Modell ergreift, das auf der Bohrplatte liegt. Bei dem Ausfuh- 
rungsbeispiel hat der Handgriff 50 die Form eines U 5 wie man in 
Pig, 3 sieht. Er hat zwei auf Ab stand befindliche parallele Tei- 
le und ein Querstiick in Form eines vorderen Griffteiles 116. 
Die beiden parallelen Teile haben ^einen Schwenkhebel 112, an 
dessen freiem Ende ein Loch 114 vorgesehen ist. Der eigentliche 
Hebelarm, der sich zwischen dem Schwenkhebel teil 112 und dem 
vorderen Griffteil 116 erstreckt, ist mit 110 bezeichnet. Zwi- 
schen dem Schwenkhebelteil 112 und dem Hebeiarm 110 Jedes der 
beiden parallelen Teile ist eine Vertiefunt^ 54 in einer Innenfla- 
che vorgesehen, die der Innenflache des anderen parrallel lau- 
fenden Gliedes gegeniiberliegt bzw. dem Motorgehausedeckel 20 
gegenuberliegt, «renn der Handgriff 50 an die Bohrmaschine 10 sua- 
gebaut ist. Einzelheiten der Locher 14 und der Vertiefungen 54 
sieht man in den Pig. 4 und 5* In den Fig. 1 und 3 ist zu erken- 
nen, daB die Abmessungen der Vertiefungen 54 in genau vertikalen 
Ebenen groBer sind als- die Abmessungen der Schwenkzapf en 22. 
Jede Vertiefung 54 hat dort eine untere Anschlagflache 5^a und 
eine obere Anschlagflache 54b. Der Abstand der Anschlagflache 54 
a und b ist groBer als die vertikalen Abmessungen der Schwenk- 
zapf en. Damit erhalten die Schwenkzapf en Bewegungsf reiheit, wenn 
sie jeweils in die zugeordnete Vertie£ung feingreifen, bevor ae 
mit der ein en oder der anderen Anschlagflache in Beruhrung kom- 
men. Der Handgriff 50 ist schwenkbar mit dem senkrechten Teil 
12a mit Schrauben (nicht dargestellt) verbunden, die durch die 
Locher 114 in den Hahmen hineingefiihrt sind f Die Schrauben oder 
die anderen Vorspriinge, die durch die Locher 114 hindurchtreten, 
sind die Schwenklager, urn die der Handgriff 50 beim Heben oder 

Senken des vorderen Griffteiles 116 geschwenkt wird. In der 
normal en oder unteren Lage des vorderen Griffteil s 116 befinden 

sich die Schwenkzapfen 22 innerhalb der Vertiefungen 54- in 
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Punkten unmittelbar bei den Anschlagflachen 5*a f 54b* 

Das Motorgehause 19 la£t sich zwischen eiher Ruhestellnng, einer 
normalen oder ersten unteren Stellung und einer oberen Bohrstel- 
lung vertikal bewegen. In der unteren Stellung des Gehauses be 
findet sich der Bohrer 32 unterhalb der Oberflache 40' der Bohr- 
platte, Wird das Motorgehause in die Bohrstellung nach oben be— 
wegt, dann gelangt es- in eine Stellung oherhalb dieser Flache. 
Im Normalfall kehrt das Motorgehause 19 in seine Ausgangs- Oder 
untere Stellung unter der Einwirkung seines eigenen Gewxchtes 
zuriick. Die Verstellung des MotorgehSuses 19 &us seiner unteren- 
Ausgangsstellung in seine obere Bohrstellung wird mit Hilfe von 
Betatigungsgliedern, entweder eiries handbetatigten Hebels 15 oder 
eines pneumatischen Systems bewirkt, was noch zu beschreiben 
ist e Die Abmessungen der Vertiefungen 54 miissen so gewahlt wei>- 
den, daB die Aufwartsbewegung des vorderen Griff teils 116 odex- 
die Schwenkbewegung des Handgrif f es 50' die unteren Anschlagfla- 
chen 54a zur Anlage an den Schwenkzapf en 22 bringt , ,wodurch das 
Motorgehause 19 gezwungen wird, sich nach oben Oder vertikal 
zu bewegen und dabei beziiglich des Handgrif f s zu schwenken^ Es 
ergibt sich, daB die Anschlagflache 54a an einer Stelle yorgese- 
hen werden muB, die die voile Bewegung des Motorgehause s 19 aus 
seiner Ausgangsstellung in seine obere Bohrstellung erlaubt f wenn 
der Handgriff 50 in einem vorbestimmten Schwenkbereieh geschwenH; 
wirda * 

Nunmehr wird beschrieben, wie das Motorgehause 19 mit Hilfe von 
pneumatischen Mitteln unabhangig von dem Handgriff 50 betatigt 

oder angehoben werden kann* Bei dieser Arbeitsweise wird der 

*"".**■ 

Handgriff 50 mit Vorteil mit Hilfe der £echten und der linken 
Anschlage 46 und 44 verriegelt. Pie Zwischen stellung der An- 
schlage zwischen den Schiirzen 42 und den Hebelarmteilen 110 des 
Eandgriff es 50 verhindert eindeutig die Aufwartsbewegung des 
vorderen Griff teils 116. Demnach mUssen die MaBe der Vertiefung 
54 so gewahlt werden, daB das Motorgehause 19 mit seinen 
Schwenkzapf en 22 sich nach ohen in seine voile Bohrstellung bewe- 
gen kann, ohne daran von dem Handgriff 50 gehindert zu werden. 
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Genauer gesagt mufi die obere Anschlagflache 54 so liegen, daB 
die Schwenkzapf en sich nach oben bewegen konnen und sich dabei 
in die Vertiefungen 54 erstrecken konnen, ohne daB sie an den 
Axischlagflachen 54b auftreffen, bis das Motorgehause 19 in sei- 
ner obersten Bohrstellung steht. Hieraus ergibt sich, daB der 
Abstand zwischen den oberen und unteren Anschlagflachen 54a und 
54b zumindest gleich dem vertikalen Abstand sein mussen, der von 
dem Motorgehause 19 durchlaufen wird, wenn es sicb aus seiner 
Ruhestellung in seine obere Oder Bohrstellung bewegt. Hit Vor- 
teil wird der Abstand zwischen den Anschlagflacben um etwas 
grofier gewahit als der zuvor beschriebene Abstand, damit man si- 
cher geht, daB der Handgriff die pneumatische Betatigung nicht 
stort • 

Da der Handgriff 50 in unmittelbarer Hahe des Umf angs der Bohr— 
platte 40 liegt, kann der Bedienungsinann der Bohrmaschine den 
Handgriff und ein Werkstuck Oder zabnarztliches Modell Oder 
GuBstiick, das auf der Oberseite' der Bohrplatte 40 aufgelegt ist, 
zugleich erfassen, um das Modell zu fixieren, wahrend es ge- 
bohrt wird. Das ist ein besonderer Portschritt im Hinblick auf 
zahnarztliche Modelle, die beispielsweise aus Gips hergestellt 
sind und deshalb weich, bruchig unpl unregelmaBig sind und sich 
nicht mit herkonunlichen mechanischen Mitteln fassen und an kl em- 
men lassen. Veil auch zahlreiche Locher gemeinsam in zahn- 
arztliche Modelle einzubohren sind, braucht ein Werkstuck nicht 
mechanisch festgeklemmt zu werden und das Bohren kann entspre- " 
chend schnell durchgefiihrt werden. . 

Dank der Anordnung der Anschlage 56 fiir die Festlegung der Bohr- 
tief e kann die Tiefe der Bohrloch'er sehr genau eingestellt 
werden. Auch verhindert der Anschlag 56 fiir die Bohrtiefe die 
Aufwartsbewegung des Motorgehausedeckels 20 in einer H6he,in 
der*mit der unteren Plache der Bohrplatte 40 in Beriihrung kom- 
men konnte. Auch wird durch die Auf rechterhaltung des Zwischen- 
raumes zwischen dem Motorgehausedeckel 20 und der Bohrplatte 40 
verhindert, daB die Finger des Technikers ungewollt zwischen 
die stationare Bohrplatte 40 und den aufwarts bewegbaren Motor- 
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gehausedeckel 20 geraten und dort Schaden nehmen. 

In den Fig. 1, 3 und 6 werden Einzelheiten einer oberen Fuh- ' 
rung mit Bezug auf eine etwas verschiedene Auafiihrung der Fuh.- 
rungsmittel dargestellt* Die Fuhrungen 35 fur den Fiihru&gastxft 
befinden sich an der Bohrplatte 40 und ein oberer Fuhrungsstxft 
37 ist in herkommlicher Weise fest in den Fuhrungsstift halter* 
eingebaut. An dem Motorgehausedeckel 20 ist. mit herkommlicher* 
Mitteln, beispielsweise einem Haltering 39* eine Biichse 122 
befestigt, von der die Eeibung zwiselaen dem Fuhrungsstift 37 
und dem Motorgehausedeckel 20 herabgesetzt wird, wenn dieser 
sich beziiglich der Bohrplatte 40 bewegt* An-stelle einer Buch.- 
• se 22 nach Fig. 6 kann man auch nach Fig. 3 Lager Xiir eine 
geradlinige Bewegung in ahnlicher Weise verwenderi. Fig. -6 
zeigt noch, wie der Staubbalg 48 den Teil des Euhrungsstiftes - 
37 einschlieBt, der sonst frei lage, urn zu verhindern, da.fi 
Bohrspane in das Lager gelangeri und seine Wirkung beeintrach- 
tigen. 

In Fig* 7 sieht man, wie elektrische und pneumatische Teile 
ahnlifch Fig. 2 untergebracht werden. Auch hier ist. die Anord~ 
nung lediglich eine bildliche Darstellung, und man kann die 
Einzelteile auch auf andere geeignete Weise anprdnen. In Fig. 7 
sieht man einen Schalter 123 an einer Seite des senkrechten 
Teiles 12a, sowie einen Umformer 125 und einen elektrolyti- 
schen Kondensator 124 f die in dem Abteil 92 an dem hinteren 
Deckel 94 angebracht sind, Feraer sind Anschlusse 105, 106 , 
fur einen Druckluft schalter vorgesehen, deren Zweck noch be- 
schrieben wird. Ein Stromungs- oder Geschwindigkeitssteuerven-* 
til 108 ist mit dem Druckluf tzylinder 86 verbunden, der in 
Fig. 2 in dem Motorgehause 19 liber eineVerrohrung 111 unter- 
gebracht ist. Die Art der Verbindung und die Einzelheiten der 
Druckluftversorgung sowie des ^iektrischen Systems werden im 
einzelnen an hand der Fig. 8 und 9 noch beechrieben. 

Wie schon gesagt, ist die Bediemang von Hand ein« der Hoglich- 
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keiten zur Betatigung der Bobrmasbine 10, wobei der Handgriff 
50 dazu benutzt wird, den Bobrvorgang dadurcb einzuleiten, 
daB das Motorgehause 19 in seine Bobrstellung angeboben wird.. 
Eine moglicbe andere Art der Betatigung bei einer Bevorzug- 
ten Ausfiibrungsform ist die Betatigung durcb Druckluft. In 
Pig. 8 bat der Zylinder, der sicb ,in dem Motorgebause 19 von 
Fig. 2 befindet, eine ausfabrbare Kolbenstange 28 (Fig. l),die 
in der ausgefabrenen Stellung an der Gebauseleiste 16 abge- 
stiitzt ist. Der Druckluft zylinder 86 kann von berkommlicher 
Art sein und einen Kolben entbalten, der die Kolbenstange 28 
tragt. Der nicbt dargestellte Kolben und damit die Kolbenstan- 
ge 28 bewegen sicb durcb Ansprecben auf die Beauf scblagung des 
Zylinders 86 mit Luft. Zu dieser Zeit reicbt die Kolbenstange 
28 aus dem Zylinder aus ibrer normalerweise eingezogenen Stel- 
lung beraus imd greift an der Gehauseleiste 16 an. Da die Ge- 
bauseleiste 16 stationer ist, iibersetzt sicb das Bestreben der 
Kolbenstange 28, sicb nacb unten zu bewegen, in eine Aufwarts- 
bewegung des Motorgebauses 19- Der Zylinder 86 und der Hub der 
Kolbenstange 28 sind so gewahlt bz\w. eingestellt, daB das Mo- 
torgebause 19 sicb von seiner unteren Ausgangsstellung in sei- 
ne obere Bobrstellung abnlicb wie bei der Betatigung von Hand 
mittels des Handgriff es 50 bewegen kann. 

Venn aucb bier ein pneumatiscbes System fur die Verwendung von 
Druckluft erlautert worden ist, kann man obne weiteres eine 
andere Art von bydrauliscbem System mit irgendeinem anderen 
Flud verwenden, das, wie dem Facbmann bekannt, auf abnlicbe 
Weise arbeitet. 

Nunmebr wird anband von Fig. 8 bescbrieben, wie die Druckluft- 
stromung zu dem Zylinder 86 gesteuert wird und wie infolge 
davon die Regelung der Bewegung des Motorgebauses 19 in 

seine Bobrstellung durcbgefiibrt wird. An den auBeren Luftab- 
scbluB 100, der sicb an dem binteren Deckel 94- befindet, ist 
ein T-Stuck oder Verb in dungs stuck 130 angebracbt, das mit ei- 
ner Offnung 132 an eine SuBere Druckluftquelle angescblossen 
werden kann. An einen .anderen Zweig des Terbindnngsstuckes 13o 
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ist ein baumwoll-umkleideter Schlauch 1 36 mit Hilfe einea? 
Schlauchmuff e und einer Klammer 134 angescblossen. Der Schlaucb 
136 endet in einem Blasmundstfick, mit dem es durch Muffe und 
Klammer 140 verbunden ist. Die Anordnung des Blasmundstiickes er- 
folgt bei Bedarf und stellt eine: Quelle fur einen Luftstrom dar, 
der mit Vorteil dazu verwendet wircl, urn Bohrspane und dergl.so- 
wohl von der Bohrplatte als auch:.-von dem Modell selbst wegzu- 
blasen. Die auBere Druckluf tquelle kann aber, wenn dies erf or- 
derlich ist, unmittelbar an die Druckluf tzufuhrun g 100 ange- 
schlossen werden. , 

Am anderen Ende aer Druckluf tzufuhr 100 ist ein Winkel stuck 
144 vorgesehen, das mit einem Druckregler fur die Luft verbun- 
den ist. Die Druckregelung vriLrd mit Hilfe einer Eeguliermufctei? 
142 durchgefiihrt. Der Fachmann kennt die Bauweise des Druckreg- 
lers 98, der fur sich k ein en Teil der Erfindung darstellt. Bin 
anderes Winkelstiick 146*mit einem Euftventil bzw* AUF-ZU-Vent j,l 
154 in herkommlicher Weise verbunden, beispielsweise durch ein 
Rohr 148, ein Verbindungsstuck 106, eiri Rohr 151 und einen Nip- 
pel 152. Das fuBbetatigte Luftventil 154 ist mit einem Stro- 
mungs- oder Geschwindigkeitsstuuerventil 166 in herkommlicher 
Weise verbunden, beispielsweise durch. einen Ndppel 156, ein 
Rohr 157, ein Verbindungsstuck 104, ein Rohr 160, eine Scblauch- 
schelle 162. Mit dem Druckluf tzylinder 86 ist das Stromungs- 
oder Geschwindigkeitssbeuerventil 166 mit Hilfe einer Schlauch- 
schelle 1?0 und der Verrohrung 111 verbunden. 

Unentbehrliche pneumatische Bestandteile in dem System- nach 
Fig. 8 sind der Druckregler 98, das fuBbetatigte Imftventil 
154, das Stromungssteuerventil 166? und .der Druckluftzylinder 86. 
Die speziellen Beschlage und die Art der Verbindung dieser Be- 
schlage mit den Bestandteilen und. untereinander ist von her- 
kommlicher Art und dem Fachmann gelaufig. 

Der Druckregler 98 wandelt den auBeren luftdruck am EinlaB 132 
in einen gewunschten Luftdruck in cten Eohren 148 und 151. 
* ist 
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Normal erweise unterbindet das fuBbetatigte Auf- Zu-Ventil 154- 
die Verbindung zwiscben den Robren 151 und 157> so daB der ge— 
regelte Druck in dem ersteren nicht in das weitere iibertragen 
wird. Inf olgedessen ist der Druck der Luft in den Robren 157 * 
160 und '111 niedrig und der Kolben wie aucb die Kolbenstange 
28 konnen sicb in ibre eingezogene Stellung unter Einwirkung 
des Gewicbteo des Motor gebauses 19 bewegen. V/enn das FuBv en- 
til 154 betatigt wird, werden die Robre 151 und 157 untereinan- 
der mit dem eingestellten Luft druck verbunden und das Robr 151 
vermittelt Luft an die Robre 157 und 160. Mit dem Stromungs- 
oder Gescbwindigkeitssteuerventil 166 wird verbindert, daB 
das plotzlicbe Auftreten des regulierten Druck es in dem Robr 
160 auf das Robr 111 iibertragen wird, weil der plotzlicbe Auf— 
bau eines solcben Druckes die Kolbenstange 28 sebr scbnell 
sicb nacb auBen bewegen lieBe, was eine sebr scbnelle Auf- 
wartsbewegung des Motorgebauses 19 i» seine pberste Bobr- 
stellung zur Polge batte, Eine solcbe scbnelle Bewegung des 
Motorgebauses 19 ist desbalb unerwiinscbt, weil dadurcb der 
Bobrer 32 oder das zabnarztlicbe Modell bescbadigt werden 
konnte. Wenn also der eingestellte Druck in dem Robr 160 auf- 
gebaut ist, erlaubt das Gescbwindigkeitssteuerventil 166 den 
langsamen Aufbau des Druckes in dem Robr 111, bis dieser Druck: 
den eingestellten Druck erreicbt oder ibm gleicb wird. Zu die- 
ser Zeit ist dann die Kolbenstange 28 in ibre auBerste Stel- 
lung ausgef abren . 

Es ist von Vorteil, wenn das fuBbetafcigte Auf- Zu-Ventil 154- 
von derArt ist, die- das Robr 157 mit der Atmospbare verbindet, 
oder dad Robr 157 drucklos macbt, wenn' es losgelassen wird. 
Man kann dann den in den bydrauliscben Leitungen zwiscben dem 
FuBventil 154 und dem Luftzylinder 86 aufgebauten Druck da- 
durcb verringern, daB Luft durcb diese Robiein die Atmospbare 
austreten kann. Also bringt das FuBventil 154- im wesentlichen 
die Leitungen 151 und 157 ia Verbindung miteinander, wenn sie 
in Betrieb genommen werden, stellen aber fur das Robr 157 eine 
Verbindung mit der Atmospbare ber, wenn es auBer Betrieb ge- 
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setzt ist. Auf gleicbe Weise konnte mail aucb andere -bekannte ootid 
berkomml icbe Mittel zum Eatloiften vewenden, als die suvor be- 
schriebenen. 

Die elektriscbe Scbaltung der Bobrmascbine 10 ist in Fig. 9 dar~ 
gestellt.Der/Motor 80 ist in einem gestricbelten Kasten 118 dar- 
gestelltV'der fiir das Motorgebause stebt. Andererseits sind eine 
Sicberung 196, der Kondenfcator 96, der Umf ormer 122 und der Sciial 
ter 120 in dem Gebauseabteil 92 untergebracbt. Es \mrde scbon 
erwahnt, da6 die Verteilung der elektriscben Bestandteile Yollxg 
willkiirlicb ist und gede andere braucbbare Anordnung durchfiibr- 
bar ist. 

Man siebt eine Steckereinricbtung 180 mit einer Erdleitung 180a, 
die an das Bodenpotential der Scbaltung angescblossen ist. Eine 
der Wecbselstromsteckerleitungen ist an die Sickening 196 ange- 
scblossen, die andere Leitung des Steckers liegt an einem fa- 
sten Einscbaltkontakt 186. Ein anderer fester Kontakt 184 ist 
schwammend angeordnet. Ein beweglicber Kontakt 182. des Scbalters 
120 ist von dem Kontakt 184 auf den Kontakt 185 sebaltbar.Der 
Scbalter 120 kann ein einpoliger Zweistellungssqbalter sein. 

Die Primarwicklung 188 des Transf ormators 122 ist auf der ande— 
ren Seite an die Sicberung 196 und den beweglicben Kontakt 182 
angescblossen. An der anderen Seite der Sicberung 182 liegt der 
Kondensator 96, der mit einem Wicklungsdrabt des Motors 80 ver- 
bunden ist. Ein anderer Wickelungsdrabt des Motors 80 ist unmit;- 
telbar mit der anderen Seite der Sicberung verbunden. Die ande- 
ren Klemmen der beiden Windungen des Motors liegen an dem be- 
weglicben Kontakt 182 des Scbalters' 120. D a s Gebause des "Motors 
128 liegt an Erde. Die Verbindungen und die Arbeitsweise des Mo- 
tors 80 ist dem JFachmann gelaufig und wird bier nicbt bescbrie- . 
ben. 

Eine Sekundarwicklung 190 ist mit der Primarwicklung 188 gekop- 
pelt und bat Verbindung mit der Gliibbirne 68 und einem den Strom 
begrenzenden Widerstand 192, der mit der Gliibbirne in Serie 
liegt, 
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Venn die Wechselstromsteckereinrichtung in einen Wechselstrom— 
ausgang gesteckt wird, wird der elektrische Stromkreis zu- Be— 
ginn unterbrdchen, wenn der bewegliche Kontakt 182 an den f e— 
sten Kontakt 84 angelegt wird* Venn aber der bewegliche Kontakt 
182 an den festen Einschaltkontakt 186 gelegt wird, wird die 
Wechselstromspannung auf die Primarwindung 188 aufge"bracht und 
zug-Eeich auiT dxe V/indungen des Motors 80 sowolxt. . direkt als 
auch iiber den Kondensator 96 auf gebracht* Die Wechselstromspan- 
nung in der Primarwicklung 188 induziert in der Sekundarwickltxng 
90 e±ne Spannung, unter der die Gliihbime 68 aufleuchtet. Der 
Widerstand 192 verb in der t lediglich die Stromung eines uber- 
starken Stromes durch die Gliihbime 68, von der diese zerstoirfe 
werden konnte* 

Es ergibt sich, daB beim Einschalten des Schalters 120 der Mo- 
tor 80 und die Gluhbirae 68 unter Strom kommen. Deshalb dreht 
sicb der Motor 80 kontinuierlicb urid die Lampe 68 leucbtet so- 
lange auf, als der Schalter 120 eingeschaltet ist. 

In Pig* 10 sieht man den oberen Bereich 45 des Gehauses, weil 
die Bohrplatte, die normalerweise darauf ruht, hinweggenommen 
ist. Man siebt Einzeibeiten der Anschlage bzw. Verriegelung. 
Aucb siebt man Vertiefungen 200 und 206 an gegenuberliegenden 
Eoden des senkrechten Teiles 12a^ die jedoch fur die Erfindung 
obne Bedeutung sind. Die gleicben oder ahriliche Sperreinrich— 
tungen fur den Griff konnte man unmittelbar auf die Oberflache 
des waagerecbten Gehauseteils aufbauen. In der Yertiefung ?00 
ist der Hebel 48 scbwenkbar befestigt, der einen kreisf ormigen 
Teil hat, der sicb iiber das Ende des waagerecbten oberen Be- 
reicbes 45 des Gehauses erstreckt.' Somit ist der Hebel von au«- 
serbalb der Bohrmaschine, wie in Fig. 1 dargestellt,erreichbar. 
Der abgerundete oder kreisf ormige Teil des Hebels 48 ist vor- 
teilbafterweise mit Nuten oder Verzahnungen 204 ausgestattet , 
die es erleichtern, den Hebel anzufassen und ibn um eine vexti- 
kale Achse zu verschwenken. Mit dem Hebel 48 ist der rechte An- 
schlag 44 verbunderi. An der anderen Seite des waagerechten obe- 
ren Bereiches des Bahmens 45 befindet sich in einer Vertiefung 
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206a ein Hebel 208, der in abnlicber Weise wie der Hebel 48 
schwenkbar angebracbt ist. Ein Verbiridungsglied 45a verbindet 
die gegenliberliegenden Enden des Hebels 48 und des Hebels 208* 
So ist das Verbin dungs stuck 45a mit dem Hebel 48 vor seinein 
Schwenkpunkt und mit dem Hebel 208 hinter deseen Scbwenkpunkt 
verbunden. Der Hebel 208 tragt den recliten Anschlag 46 v der 
oben beschrieben wurde. Der Verri egeltmgsmecbaEiismus nacb Fig* 
10 mit dem Verbindungsglied 45a ist so ausgebildet, dafi,wenn 
der Hebel 48 ira Uhrzeigersinn gedrebt wird, (Pig.iqXdas Ver- 
bindungsglied 45a nach rechts gedrangt wird* wodurch cLer Hebel 
208 in Drehung entgegen dem Ubrzeigersinn versetzt wird. Die 
Sperrstellung des Handgriffes wird von den. recbten und linken 
Anschlagen 44, 46 in Fig. 10 darg^stellt, wo sich die Anscbla- 
ge jeweils zwiscben den Schiirzen 42 der Bobrplatte 40 mit dem 
Hebelarm 110 des Handgriffes 50 erstrecken Oder eingesetzt sind. 
Hierdurch wird der Handgriff 50 an einer Bewegung nach. oben 
verhindert. Wird derHebel 48 entgegen dem Ubrzeiger durcb An- 
greif en an der Verzahnung 204 verscbwenkt, dann bewegt sieb 
der recbte Anscblag 44 in die gestr&cbelt eingezexcbnete Stel- 
lung, die mit 44 * bezeichnet iat.Dabei bat das Verbindungs- 
glied 45a den Hebel 208 zumScbwenken entgegen dem TJbrzeiger- 
sinn gebracbt und der linke Anschlag 46 gelangt in seine Lo- 
sestellung, die mit der Bezugszabl 46* bezeichnet ist. Man 
siebt, daB die Gliederanordnung simuitan das Sperren und losen 
des Hebels an s ein en beiden Enden durcb Betatigung des Verri e- 
gelungsmecbanismus an nur einer seiner Seiten erlaubt. Es 
folgt nunmebr die Bescbreibung der Arbeitsweise der Mascbine, 
soweit sie nicht scbon dargelegt wurde. ZumBobren eines zahn- 
arztlicben Modells wird dieses auf 'die obere Horizontalflacbe 
40' der Bobrplatte 40 fiber der Of f nun g 41 aufgelegt. Der elek- 
triscbe Schalter 120 wird eingeschaltet $ worauf der Motor 80 
umzulaufen beginnt und zugleicb die Gliihbirne 68 aufleuchtet. 
Der Anschlag 56 fur die Begrenzung der Babrtiefe .» bis zu der 
der Bobrer 32 eindringen soil, mag mit Hilfe des Anscblags 56 
bereits eingestellt sein. Die Linsenbaugruppe 64 wird in dem 
Linsengehause 62 aufwarts und abwarts Tbewegt, um den Brenn- 
punkt des Licbtes, das nach unten ausfallt, aoif den Teil des 
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Modells zu rich-ten, wo das Loch gehohrt werden soil. 1st das 
Modell nach dem Lichtstrahl sauber ausgerichtet und in Stellung 
gebracht, kann der Bediennngsmann den Handgriff 50 vorne oder* 
an der Seite . anfassen und zugleich das Modell erfassen und es 
an die Bohrplatte 40 andriicken. Zur. Bedienung von Hand wird d.er 
Hebel 48 so bedient, daB die Anschlage in ihre gestrichelt 
dargestellten Entriegelungsstellungen gelien (s. Fig. 10) .Nun- 
mebr wird der Handgriff 50 um die Locher 114- nacb oben ge- 
schwenkt, bis der Tief enanschlag 56 an der unteren ITache der* 
Bohrplatte 40 anschlagt, wodurch eine weitere Aufwartsbewegung 
des Motorgehauses 19 verhindert wird. Nunmehr wird der Hebel 
50 losgelassen und das Motorgehause 19 bewegt sich unter seinem 
eigenen Gewicbt senkrecbt abwarts in den Piibrungen. Das gegos- 
sene Modell kann nun.-aaehr zusammen mit der Bobrplatte 40 bewegt 
werden, bis der Lichtstrahl wiederum auf einen anderen Teil 
fallt, der zu bohren ist. Identische Arbeit sgange konnen beim 
Bohren des zweiten und weiterer Locher auf einanderf olgen. 

Wird die pneumatische Betatigung vorgezogen, dann wird vorteil- 
haf terweise der Handgriff 50 verriegelt und an der Beweguug 
gehindert. Unter diesen Umstanden spiel t der Handhebel 50 kei- 
ne Rolle beim Anheben des Motorgehauses 19* sondern dient nur 
als ein Glied, das man auf giinstige Weise anfassen kann, wenn 
man zugleich das zahnarztliche Modell ergreift, wie" zuvor be- 
schrieben, um es wahrend des Bohrvorganges sicherzuhalten . In 
der Folge wird der Hebel 48 zu dem Zweck geschwenkt, die An- 
schlage in ihre Stellung zwischen den Schiirzen 42 und dem 
Hebelarm 110 des Handgriff es 50 zu bringen. 

Da nun die AnschluBof fnung 132 mit einer Druckluft quelle in 
Verbindung steht, baut sich, wenn das fuBbetatigte Luftven- 
til 154 bedient wird, ein Luftdruck in dem Arbeit ozyl in der 86 
auf und laBt die Kolbenstange nach auBen fahren, womit das 
Kctorgehause 19 aufwarts entlang der Fuhrungen und dem Fiih- 
rungsstift bewegt wird. Es wurde schon dargelegt, daB die 
Schwehkzapf en 22 diesen Vorgang nicht storen, weil die An- 
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schlagflacben 54-b weit genug oben liegen , so daB das Mot6rge~ 
hause 19 seine Eobrendstellung erreicben kann, ohne daB die 
Scbwenkzapf en an den,:oberen Anscblagflacben 54b an-s-chlageaa. 

Beim Loslassen N des FuBventils 154 entstromt dem Luf tzyliader 86 
die Luft und der Druck sinkt wegen des Abstromens in die Atmo- 
spbare durcb das Ventil 154. Das bat zur Folge, daB das Motor- 
gebause 19 unter der Wirkung seines Eigengewicbtes sicb nacb 
unten in die Ausgangsstellung bewegt. Wabrend der pneumatisolien 
Betatigung kann der Bedienungsinann den Handgriff 5° <*8ts 
zahnarztlicbe Modellywie zuvor bescbrxeben , anf assen , um letzi?e- 
res wabrend des Bobrens sicberzubaiten.. 

Ein wesentlicbes Kennzeicben der vorliegeaden Erfindung ist die 
Anordnung eines fokussierten Licbtst rabies, der abwarts nacb 
unten senkrecbt auf die borizontale Bobrplatte gericbtet ist. 
Mit einem solcben Licbtstrabl wird nicbt nur erreicbt, daB die 
Stellen, wo Locber gebobrt werden sollen, festgelegt werden, 
sondern aucb, daB die Bobrtatigkeit lib erwacbt werden kann,wie 
der Facbmann erkennen wird. 

Dem Fachmann drangen sicb zablreicbe Inderungen der Bauart* 
die zuvor bescbrieben worden ist, von selbst auf. Desbalb solX 
te im Auge bebalten werden, daB die vorangiegangene Bescbreibung 
ein bevorzugtes Ausfubrungsbei spiel der Erfindung betriff t ,und 
daB dies nur zu dem Zwecke gesebeben ist, die Erfindung zu er- 
lautera und nicbt sde einzuscbranken. 
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Patentan - sprue he: 

(^^ohrmaschiiie mit einem Tisch, auf den das Arbeitsstuck von 
Hand angedrvickt ward, mit einem von einem Motor angetriebe— 
nen Bohrf utter, mit Bohrer, dessen Vorschub gegen das unter 
dem Druck der Hand gehaltene Arbeitsstuck mittels eines He- 
bels geschieht, und mit einer Lampe zum Beleuchten des Werk- 
stuckes, d a d u r c h gekennzeichnet, daB 
der Tisch eine Bohrplatte (40) mit einer Offnung (4-1) ist, 
durch die der Bohrer (33) von unten her eintritt, und die 
Teil eines Maschinengehauses ist, da ein Motorgehause (19) 
unterhalb der Bohrplatte angeordnet ist und sick vertikal 
zusammen mit dem Motor (80), dem Bohrf utter und dem Bohrer 
zvrischen zwei Stellungen bewegen lafit, in deren einer der 
Bohrer unterhalb der Oberflache (40*) der Bohxplatte steht 
und in deren anderer der Bohrer beim Bohren durch die Off- 
nung iiber die Oberflache (40* ) hinausragt, und daB der 
Handgriff (50) zwecks Verstellens des Motorgehauses mit dem 
Motor (80) aus der Ausgangss tell ting in die Bohrstellung zu- 
mindest mit einem Teil (52) dicht bei der Bohrplatte (40) 
angebracht ist, so daB der Handgriff und das Werkstiick auf 
der Bohxplatte gleichzeitig von Hand ergriffen werdeniconnen y 
um den Handgriff zu bewegen, wahrend das Weik stuck in der 
Bohrs±ellung sicher festgehalten wird* 

2) Bohrmaschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Handgriff (50) sich dicht entlang 
dem groBeren Teil .des Umf angs der Bohrplatte (40) erstreckt. 

3) Bohrmashine nach Anspruch 1, dadurch gekenn- 
zeichnet, daB der Handgriff allgemein* U-Form hat und 
zwel parallele Arme (10) und ein querverlauf endes vorderee 
Griffteil (116) aufweist, mit dem sich die beideh Arme ver- 
einigen, daB Jeder Arm aus einem Hebelarm (110) und einem 
Schwenkarm (112) besteht, wovon Jeder Hebelarm ein Gelenk 
hat, mii; dem er schwenkbar an dem Eahmen (12) angelenkt ist, 
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daB zweite Gelenke (22) zwiscben dem Scbwenkarm und dem . e- 
belarm angeordnet sind, daB die zweiten Gelenke mit dem -Bohr- 
gerat (19 ., 80, 32) zusammen virksam sind, indem beim Scbwenli- 
ken des Handgriff es um die ersten Gelenke der Handgriff mit 
dem Bobrgerat in Eingriff kommt, wabrend letzteres um die zwei- 
ten Gelenke gescbwenkt wird. 

W) Bohrmaschine nacb Ansprucb 3, gekennzeicb.net 
d u r c b Anscblage (44, 46) an dem Mascbinengebause (12) 
nabe bei und innerhalb des Handgriffes (50), welcbe zwiscben 
einer Freigabestellung und einer Sperrstellung bewegbar sind, 
so daB dei' Handgriff um die ersten Drebgelenke in der Erei- 
gabestellung der Anscblage scbwenkbar ist und daB die Anscbla- 
ge zumindest an. einem Teil des Handgriffs in. der Sperrstellung 
anscblagen, so daB die Scbwenkung des Handgriff es um die er- 
sten Schwenkgelenke, und damit zusammen das -°obren eines GuB— 
stiickes von Hand mit Hilfe des Handgriff es nicbt moglicb ist. 

5) Bobrmascbine nach Anspruch 4, d a d u r c b g e k e n n - 
zeicbnet, daB die Anscblage ein erster Anscblag (44) 
und ein zweiter Anscblag (46) sind, die Jewells in der Nabe 
eines Scbwenkbebelteils (112) des Handgriff es (50) angeordnet 
sind, und daB ein Verbindungsglied (45a) die beiden Anscbla- 
ge so miteinander verbindet, daB t jeder Anscblag entweder in 
die Freigabestellung oder in die Sperrstellung simuitan mit 
einer entsprecbenden Bewegung des anderen Anscblages iiber- 
gebt. 

6) Bobrmascbine nacb Ansprucb 3, d a' d u r c b g e k e n n- 
zei cbnet, daB das Bobrgerat eib Motorgebause (19) und 
einen Motor (80) in dem GebSuse entbalt, daB Eubrungen (24 
37) an dem Mascbinengebause (12) und an dem Motorgebause (19) 
zur Begrenzung von dessen Bewegung in yertikaler Bicbtung 
zwiscben zwei Stellungen vorgeseben sind, daB die ersten 
3n:-.wenkgelenke Locber (114) im freien lade jedes Scbwenkbe- 
bels (112) haben und Stifte in die Of ■EDungeu (114) und in das 
Mascbinengebause bin einreicben, daB die zweiten Drebgelenke 
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Vertiefungen (54) in den Innenflacben jedes parallel en He- 
belarmes (110) haben, die einander gegenttberliegen , und 
daB Scnwenkzapf en (22) aus dem Motorgehause (19) herausragen 
^ und in die Vertiefungen nineinragen, wobei die Vertiefungen 
Anschlagflacnen (54-a, 54-b) bilden, an denen die Schwenkzap- 
fen angreifen, wenn der Handgriff um die ersten Schwenkge- 
lenke gesckwenkt wird, so daB das MotorgehaLuse (19) entspre- 
cbend der Vertikalbewegung der Schwenkzapf en in vertikaler 
Eicbtung bewegt wird. 

7) Bohrmas chine nach Anspruch 1, dadurch g e k e n n - 
zeichnet, daB das Bohrgerat, das in dem Motorgehau- 
se (19) den Motor (80) enthalt, an gegemiberliegenden Seiten 
des Motorgehauses im Bereich des Handgriffes (50) die Schweiik 
zapfen (22) tragt, daB der Handgriff Vertief ungen (54) hat, 
die die Schwenkzapf en aufnehmen, daB die Vertiefungen Ab- 
messungen haben, die groBer sind als die der Schwenkzapf en 
und daB am Ende der Vertief ungen Anschlagflachen (54a, 54b) 
ausgebildet sind, so daB die Schwenkzapf en und das Motorge- 
haLuse eine begrenzte vertikale Strecke durchlaufen konnen, 
bevor die Sclwenkzapf en an den Anschlagflachen zum Anlie- 
gen kommen. 

8) Bohrmaschine nach Anspruch 7* d a d u rc h gekenn- 
zeichnet, daB die Vertiefungen (54) Abmessungen be- . 
sitzen, innerhalb deren sich das Motorgehause (19) zwischen 
den beiden Endstellungen vertikal bewegen kann, ohne daB 
der Hebel (50) bewegt wird und ohne daB die Schwenkzapf en 
(22) zur Anlage an den Anschlagflachen (54a > 54b) kommen • 

9)Bohrmaschine nach Anspruch 8, gekennzeichnet 
d u r c h einen Hydraulikantrieb (86) zur Bewegung des 
Motorgehauses (19) in seine Stellungen unabhangig von der 
Bewegung des Handgriffes (50). 

10) Bohrmasc hin e nach Anspruch 1, dadurch gekenn-r 
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^ e i q h d e t , da£ das Iqhsgqrat Bait ?Lem Matorgg^auBe 
(19) und mit einstellbaren Apschl^gen. (50- £u£ die, Bohr tie- 
£e ausgestattet ist, mit dgit^ft Hilf Aas IJotQXgeliau 3 ^ "be.iin 
Vqrschub in Richtung auf die B.ol^l^tte sp /^iti^tell'bar ist, 
daB die SCiefe der Sqcher, die in, das Gi£sg^stgck zu bqhren 
sind, genau hemes sen wer den- kaniU 

11) Bohrmaschine nach Anspruch 10, d a 4 H ? c Jl g e k e n n— . 
zeichnet, daB die Anacl^Lage (56.) fiir. die ELnstsl- 
lung der Bohrtiefe mit ein em Ge\fin.deteil in den Motqrge- 
hausedeckel (20) gegenuber der Bott^piatte (40) eingeschraubt 

Hp ist und ein iiberstehendes !Deil ii^en^daa zum Anschlag ati der 

Bohrplatte kommt und Von dem Motorgehausedeckel entsprachend 
der Tiefe der VersctLraubung mit dem Gehause um e in verander- 
liches MaB absteht. 

12) Bolixmas chine nach Anspruch 4, g e k e n n z e i c h n e t 
d u r ch ein Punktlicht (62, 64,68), das iron der Offaung 
(41) Abstand hat und ^ertikal nach ihr ausgerichtet ist, 
und das einen Lichtstrahl .senkrecht auJT die Oberflache (4CP) 
durch die Mitte der Offnung richtet, $q d?iB der auf eine 
Stelle des GuBstiickes auf f allende Lichtstrahl eine Anzeige 
gibt, wo das Loch gebohrt wird, wenn das Bohrgerat (32,34, 
19) von der Ausgangsstellungin die Bohr st el lung uhergeht. 

13) Bohrmaschine nach Anspruch 1, da durch g e k e n n - 
zeichnet, daB das Mot or gehause (19) des Bohr ge rates 
in Vertikalfiihrungen (24, 371 lauft, die aus zwei abwarts 
.gerichteten Fuhrungsstiften (3?) an der Bohrplatte (40) 

zu deder Seite der Offnung (41.) und entspreahenden, L6.cb.ern 
in dem Deckel (20) de.s Qehauses bestehefl, und daB ein von 
dem Maschinengeh^ause (12) aufwgrta st^ender Mhrungs^tift 
(24) von einem Iioqh in e.iaem But&en. (8ft) am Boden des Mpr- 
torgehauses aufge^ommen wird. 

14) Bohrmaschine zum Bqhxen yon Lochern in ^in GipsguBstuck 
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mit einem Maschinengehause (12) iait einer stationaren vaa- 
gerechten Bohrplatte (40), einer Offnung (41) in der Flache 
(4Q 1 ) der Bohrplatte, auf der das GuBstiick aufliegt und ubar: 
der Offnung gelagert werden kann, mit einem Bohrgerat (52,34-, 
19) unterhalb der Bohrplatte, das zwiachen zwei Stellungen 
in der Senkrechten verstellbar ist, und einen Bohrer auf— 
ninimt, der in der Ausgangsstellung unterhalb der Auflagefla— 
che steht und in der Bohrstellung. durch die Offnung hindurdx 
utaer die Bohrflache hinaus ragt , urn ein Loch, in das GipsguB- 
stiick zu bohren, das auf der PI ache aufliegt und" die Offnung? 
abdeckt, mit einer Hydraulikvorrichtung zur Verstellung des 
Bohrgerates aus einer seiner Stellungen in die andere Stel— 
lung, mit einem Druckmitt el zylinder (86), der an dem Bohrge— 
rat angreift .und der einen beweglichen Kolben mit Kolbenstan- 
ge (28) hat, die in dem Zylinder ver&chiebbar ist und in ih— 
rer ausgef ahrenen Stellung an dem Maschinengehause angreift, 
sowie mit einem Ventil (154) zur Versorgung des Zylinders mit 
Flud, um die Kolbenstange in Eingriff mit dem Maschinengehau- 
se zu bringen. 

15) Bohrmaschine nach Anspruch 14, dadurch geke nn- 
zeichnet, dafl das Bohrgerat ein Motorgehause (19) ent- 
halt, daJ der Mas chin enrahmen eine untere Gehauseleiste (16) 
hat, die zumindest teilweise unterhalb des Motorgehauses 
liegt, daB der Luftzylinder (86) an dem Gehause befestigt 
ist, daB seine Kolbenstange (28) sich normalerweise in einge-* 
zogenem Zustand befindet und beim Beauf schlagen des Zylinders 
mit einem Plud ausfah^t, wobei der Zylinder so angeordnet ist, 
daB sich die Kolbenstange an der'unteren Gehauseleiste ab- 
stiitzt, wenn Plud in den Zylinder einstromt, so daB das Mo- 
torgehause in seine Arbeitsstellung gelangt.. 

16) Bohrmaschine nach Anspruch 15 f dadurch g e k e n n - 
z e i c h n e t, daB der Druckmittelzylinder ein Druckluft- 
zylinder (86) ist und daB in dem hydraulischeh System eine 
Druckluftleitung mit einem freien Ende (100, 132) an eine 
Druckluftquelle angeschlossen ist und mit dem anderen freien 
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Ende an den Druckluftzylinder angeschlossen ist. 

Bohrmaschine nach Anspruch 16, g e k e n n z e.i c h n e tr 
d u r ch ein AUF-ZU-Luf tvehtil (154) in der Druckluf tl ei- 
tung zum Verbinden und Trennen der Druckluft quelle (100, 
132) und des Druckluftzylinders (86).. 

18 )Bohrmaschine nach Anspruch 17, g e k e n n z e i c h n et; 
d u r c li ein Stromungsventil (166) in der; Druckluft lei- 
tung zwischen dem AUF-ZU-Ventil (154) und dem Druckluft- 
cylinder (86), mit dem die Str6in\mgsgescliiiiandigkeit der 
Druckluft in den Druckluft zylinder bei Verbindung mit der 
Pruckluftquelle (100, 132) geregelt wird. 

^9)Bohrmascliine nach Anspruch 18, g e k en n z e i c h net 
durch einmliuftdruckregler (98) in der Druckluf tl ei- 
tung zwischen dem AUF-ZU-Ventil (154) und dem freien Ende, 
das an die Druckluft quelle (100, 1^2) angeschlossen ist, 
mit dem die Hohe des Luftdruckes geregelt wird, womit der 

Druckluft zylinder (86) beaufsehlagt wird* 

- / 

20 )Bohrmas chine nach Anspruch 14, gekennzeich- 
n et durch einen Handgriff (50), der mit dem Ma- 
schinengehause (12) schwenkhar verhunden ist und an dem 
Bohrgerat (32, 34,80,19) angreift, : der sich zumin^est 
zum Teil nahe entlang dem Umfang der Bohrplatte (40) er- 
streckt und das Bohrgerat unabhangig von der Stellung der 
Kolbenstange (28) in ihre Stellung^n bringen kann , wobei 
sowohl der Handgriff als auch das Gipsgufistuck * das ge- 
bohrt werden soli, gleichzeitig von Hand erfaBt und dabei 
das Bohrgerat durch Bewegung des Handgriff es verstellt 
werden kann, wahrend die Stellung des GipsguBstuckes wah- 
rend'des Boreas gesichert bleibt. 

21) Bohrmaschine nach Anspruch 14, dadurchgeke nn- 
zeichnet, daB der Handgriff (50) Schwenkzapf en (22) 
enthalt, die die Bewegung des Bohrg:erate& in die Arbeits- 
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stellung bei f estgestelltem Handgriff erlauben und daB An- 
scblage (44-, 46) vorgeseben sind, mit den en im Bedarfsfall 
der Handgriff in einer Stellung gesperrt wird,- daB der Hand- 
griff sicb nabe dem Umfang der Bobrplattf orm entlang er~ 
streckt, so daB der Handgriff in seinem gesperrten Zustand 
und das GipsguBstiick gleicbzeitig erfaBt werden konnen und 
das GipsguBstiick sicber in seiner Stellung auf der Bobrplat- 
te gebalten wird, wenn der Hydraulikzylinder (86) das Bobr- 
gerat in seine Arbeit sstelluqgbringt* 

Bobrraascbine nacb Ansprucb 14-, dadurcb gekenn- 
zei'cbnet, daB das Bobrgerat mit dem Motorgebause (19) 
einstellbare Anscblage (56) bat, die dem Motorgebause und 
der Bobrplatte(40) einstellbar zur Begrenzung des Weges 
des Gebauses in Ricbtung auf die Bobiplatte zugeordnet sind, 
so daB die Tief e der in das GipsguBstiick zu bobrenden Locher 
genau bestimmt werden kann. 

- Bobrmascbine nacb Ansprucb 22, dadurcb gekenn- 
zeicbnet, daB die Anscblage (56) zur Begrenzung der 
Bobrtiefe mit Gewinde in eine Placbe des Motorgebausedek- 
kels (20) eingescbraubt sind, welcbe der Bobjrplatte ('HO) 
gegeniiberliegt, und daB ein Teil der Anschlage zur Anlage 
an der Bohrplatte kommen kann \md aus der Flacbe des Gebau- 
ses urn veranderliche MaBe berausragt, je nacb der Tiefe 
der Verscbraubung der Anscblage mit dem Gebause. 

Bobrmascbine nacb Ansprucb 14, gekennzeicbnet 
d u r c b ein Punktlicbt (6a), das Abstand von der Off- 
nung (41) hat und nach ilir ausgerichtet ist und das einen 
Liclitatrahl senkrecht auf die Flache (40* ) und durch die 
Mitte der Offnung richtet, so daB der Strahl des Lichtes, 
der auf einen Teil des GuBstiickes auffallt, eine Anzeige 
gibt, wo das Loch gebohrt wird, wenn das Bohrgerat (32,34, 
80^19) aus seiner Buhestellung in die Arbeitsstellung be- 
wegt wird. 
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25) Bohrmaschine nach Anspruch 14, g e k e n a z. e i c hn e t 
d u r ch ein Bohrgerat mit einem Gehause und mit Vertical- 
fiihrungen (35, 38) fur das Gehause, die aus von der Plattv 
form (40) zu Jeder Seite der Offnung (41) nach unten abvarts 
stehenden Fiihrungsstif ten (37) und entsprechenden Lochern in 
dem Deckel (80) des Gehauses (19) bestehen, welche die Stif- 
te aufnehmen, sowie aus Fuh.rtua.gsst if :tei) (24), die senkrech/fc 
nach oben von dem Mas chin en gehause. (12)auf stehen und in einem 
entsprechenden Loch in dem Boden des Gehauses aufgenommen 
und gefiihrt werden* 
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